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 SISTEM ȘI PROCEDEU A ÎNCĂRCĂRII PROGRESIVE A MEMBRULUI 

INFERIOR ÎN RECUPERAREA POSTTRAUMATICĂ 

Introduction 

 Motivation and Description of Work 

Invenția a fost implementată într-un robot de 
antrenare a persoanelor aflate în recuperare 
posttraumatică. 

Results 

Sistemul este fiabil, util și utilizează circuite 
electronice uzuale. 
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Invenția se referă la un sistem de monitorizare a 
încărcării progresive a membrului inferior și 
măsurarea forței de apăsare la nivelul tălpii, în 
cadrul unui proces de recuperare posttraumatică. 

 

Sistemul este alcătuit dintr-o rețea de camere elastice, situate la nivelul tălpii membrului inferior, sub trei zone anatomice de 
apăsare maximă a tălpii piciorului. Camerele comunică printr-un sistem tubular cuplat la un traductor de presiune. Acesta 
sesizează valoarea de presiune maximă curentă și o transmite la un bloc de măsurare și control unde se convertește de către 
un convertor A/D, apoi este transformată într-o valoare de forță, prin intermediul unui algoritm de calibrare implementate pe 
microcontrolerul blocului de măsurare și comparată cu valorile de prag memorate în memoria blocului de măsurare. Când 
valoarea forței măsurate pe un interval de timp programat depășește valoarea de prag prestabilită, se generează semnale 
optice și acustice și se indică prin afișaj, valoarea forței nepermise. 


