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Introduction Results Conclusions
Inventia se refera la un sistem de monitorizare a Inventia a fost implementatd intr-un robot de Sistemul este fiabil, util si utilizeaza circuite
incarcarii  progresive a membrului inferior si antrenare a persoanelor aflate 1n recuperare electronice uzuale.
masurarea fortei de apasare la nivelul talpii, in posttraumatica.

cadrul unui proces de recuperare posttraumatica.

Motivation and Description of Work References
Sistemul este alcdtuit dintr-o retea de camere elastice, situate la nivelul tdlpii membrului inferior, sub trei zone anatomice de [1] Brevet RO 123.261 BS;
apasare maxima a talpii piciorului. Camerele comunica printr-un sistem tubular cuplat la un traductor de presiune. Acesta [2] Brevet US 2007/0010721 A1;
sesizeaza valoarea de presiune maxima curentd si o transmite la un bloc de mdsurare si control unde se converteste de catre [3] Brevet US 6847294 B1

un convertor A/D, apoi este transformata intr-o valoare de forta, prin intermediul unui algoritm de calibrare implementate pe
microcontrolerul blocului de masurare si comparata cu valorile de prag memorate in memoria blocului de masurare. Cand
valoarea fortei masurate pe un interval de timp programat depdseste valoarea de prag prestabilitd, se genereaza semnale
optice si acustice si se indica prin afisaj, valoarea fortei nepermise.
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